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ABSTRAK 
 

Air bersih adalah sumber daya yang sangat penting untuk kehidupan manusia 

dan lingkungan. Namun, ketersediaan air bersih yang aman dan berkualitas seringkali 

menjadi masalah. Penelitian ini bertujuan untuk mengintegrasikan sistem 

pengendalian level air dan monitoring kualitas air dalam satu sistem otomatis. 

Menggunakan sensor pH, TDS, dan turbidity, penelitian melihat kinerja sistem dalam 

memantau dan mengontrol parameter kualitas air, serta merancang sistem kontrol 

level air menggunakan sensor ultrasonik. Dengan mengumpulkan data dari pengujian 

eksperimental, hasil menunjukkan sensor pH memiliki rata-rata error 2,21% untuk 

larutan pH 4.01, 4,43% untuk larutan pH 6.86 dan  3,82% untuk larutan pH 9.18 

sedangkan sensor TDS menunjukkan error rata-rata 2,77% untuk pengukuran PPM. 

Pengujian kontrol ketinggian air menunjukkan selisih 1 cm dibandingkan dengan 

pengukuran manual. Hasil Pengujian terbukti dapat meningkatkan efisiensi 

operasional dan keandalan penyediaan air bersih 

kata kunci : pengendalian level air, monitoring kualitas air, sensor pH, sensor 

TDS, sensor turbidity 
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