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ABSTRAK 

 

Penelitian ini bertujuan untuk membuat model kontrol penggunaan daya listrik berbasis 
SCADA. Sistem ini akan mensimulasikan kontrol daya listrik dengan lampu sebagai 
indikator di laboratorium Fakultas Teknik. Simulasi on-off listrik diatur dengan ladder 
diagram pada PLC Omron tipe CP1L-EM30DR-D yang dibuat menggunakan software 
CX-Programmer. Model kontrol daya listrik berbasis SCADA dapat di-monitoring melalui 
tampilan HMI tipe Omron NB7W-TW01B yang didesain menggunakan software NB-
Designer. Data akuisisi menunjukkan waktu ketika output dalam keadaan on-off sesuai 
dengan jadwal yang telah diatur sehingga model kontrol ini dapat berjalan dengan baik dan 
tepat waktu. 

Kata Kunci: Kontrol, SCADA, PLC, HMI 
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ABSTRACT 

 

This research aims to create a SCADA-based electrical power usage control model. This 
system will simulate electrical power control with lights as indicators in the Faculty of 
Engineering laboratory. The electrical on-off simulation is managed using a ladder 
diagram on an Omron CP1L-EM30DR-D type PLC created using CX-Programmer 
software. The SCADA-based electrical power control model can be monitored via the 
Omron NB7W-TW01B type HMI display which was designed using NB-Designer software. 
Acquisition data shows the time when the output is on-off according to the schedule that 
has been set so that this control model can run well and on time. 

Keywords: Control, SCADA, PLC, HMI 
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