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ABSTRAK 
 

Penggunaan motor induksi banyak digunakan di industri karena harga yang 

murah, penanganan yang mudah dan kinerja besar menjadi kelebihan motor 

induksi, namun dibalik kelebihan ada juga kekurangan pada saat pengoperasian 

seperti arus awal yang tinggi, kerusakan bearing dan suhu berlebih. Manfaat dari 

penelitian ini adalah mendeteksi potensi kerusakan motor induksi sedini mungkin 

sebelum terjadi kerusakan lebih lanjut dengan cara membuat dan 

mengimplementasikan alat pemantau getaran dan suhu motor induksi. Penggunaan 

sensor ADXL345 sebagai sensor getar dan sensor MLX90614 sebagai sensor suhu 

dengan menggunakan alat ukur VibXpert II sebagai alat validasi getaran motor dan 

alat ukur Thermal Gun sebagai alat validasi suhu, mesin yang akan di pantau pada 

penelitian ini yaitu mesin Fan 160 KW rpm 3000. Metode yang digunakan untuk 

penelitian ini adalah penelitian deskriptif, hasil yang didapat pada saat pemantauan 

suhu motor induksi perbandingan antara sensor MLX90614 dengan Thermal Gun 

nilai rata-rata selisih 0,55%. Delay pada saat pengiriman data dari NodeMCU ke 

ThinkSpeak terdapat rata-rata delay sebesar 3 detik. Batas nilai getaran yang didapat 

dari sensor ADXL345 dengan nilai klasifikasi Pre-Warning (>7,17) m/s2, Warning 

(>11,4) m/s2 dan Alarm(>22,79) m/s2. 

 

Kata Kunci : Motor Induksi, Suhu Motor, Getaran Motor. 
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ABSTRACK 
 

The use of induction motors is widely used in industry because of the low 

price, easy handling and large performance being the advantages of induction 

motors, but behind the advantages there are also shortcomings during operation 

such as high starting currents, bearing damage and excessive temperatures. The 

benefit of this research is to detect potential induction motor damage as early as 

possible before further damage occurs by making and implementing an induction 

motor vibration and temperature monitoring device. The use of ADXL345 sensors 

as vibration sensors and MLX90614 sensors as temperature sensors using VibXpert 

II measuring instruments as motor vibration validation tools and Thermal Gun 

measuring instruments as temperature validation tools, the machine that will be 

monitored in this study is a 160 KW 3000 rpm Fan engine. The method used for this 

research is descriptive research, the results obtained when monitoring the 

temperature of the induction motor comparison between the MLX90614 sensor and 

the Thermal Gun average value of 0.55% difference. Delay when sending data from 

NodeMCU to ThinkSpeak there is an average delay of 3 seconds. The vibration 

value limit obtained from the ADXL345 sensor with the classification value of Pre-

Warning (>7.17) m/s2, Warning (>11.4) m/s2 and Alarm (>22.79) m/s2. 

 

Keywords: Induction Motor, Motor Temperature, Motor Vibration. 
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